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Bootloader



Port UART



Alimentation



Un pin



Ports

PORTB

PORTD

PORTA

PORTC

ISP

UART



Signal sur un pin

1 0 ?
Connecté au même 

potentiel que l'alimentation:
3.6V des batteries

Connecté à la 
masse (0V)

Pas 
connecté



Expert Mode



Programmation Arduino



Programmation Arduino
constante

appelé une fois
(initialisation)

appelé en boucle

allumer la LED

éteindre la LED

attendre 500ms

définir la pin du 
LED en sortie



Programmation Arduino

946 octets



Programmation en C



Programmation en C

appelé en boucle
éteindre la LED

allumer la LED
attendre 
500ms

définir la pin du 
LED en sortie

En-têtes



Programmation en C



Programmation en C

146 octets



Programmation assembler



Choix du langage

Taille
Vitesse

Lisibilité
Portabilité

Assembler Arduino
(C++)C



Action, réaction



Action, réaction



Types de variables: entiers
// nombres entiers signés
byte nb_8bit = 42; // -128 à 127
int8_t nb_8bit = 42; // -128 à 127

int nb_16bit = 42; // -32768 à 32767
int16_t nb_16bit = 42; // -32768 à 32767

// nombres entiers positifs
unsigned byte nb_u8bit = 42; // 0 à 255
uint8_t nb_u8bit = 42; // 0 à 255

unsigned int nb_u16bit = 42; // 0 à 65536
uint16_t nb_u16bit = 42; // 0 à 65536



Types de variables: à virgule
// nombres à virgule
float nbv_32bit = 4.2;
double nbv_64bit = 4.2;



Types de variables: énormes
// max: 4294967296 (4.3e9)
unsigned long int nb_32bit = 1234567890;
uint32_t nb_32bit = 1234567890;

// max: 1.844674407e19
uint64_t nb_64bit = 12345678901234567890;



Action, réaction



Action, réaction



Action, réaction



Action, réaction



Action, réaction en C



GitHub



GitHub



La suite

Lundi 15/10/12
Démon moteurs, servomoteurs



FIN
Questions?


