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Tension [V]
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analogReadPortA(bit)

retourne entre 0 (GND) a 255(VCC])
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digitalwrite(PB(7), 1);
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digitalwrite(PB(7), 0);
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On rallume la LED IR
On prend la mesure avec les deux composantes (AVECIR)
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On fait la soustraction AVECIR-SANSIR
| nous reste que la composante IR!



digitalwrite(PB(7),0);
unsigned char sansIR = analogReadPortA(bit);
digitalwrite(PB(7),1);
unsigned char avecIR = analogReadPortA(bit);

unsigned int vraievaleur = 255 - sansIR + avecIR;
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digitalwrite(PB(7), 1);

unsigned int value = digitalRead(PA(2));

value sera 0 (GND) ou 1 (VCC)
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Sulvi de ligne

Le capteur de gauche
voit la ligne

:

Tourner a gauche

\ 4

Lire les capeurs

Etats des
capteurs

Le capteur du centre
voit la ligne

v

Aller tout droit

Le capteur de droite
voit la ligne

.

Tourner a droite

Aucun capteur voit
la ligne

;

Tourner sur place
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Systeme de dockage de navette orbitale
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