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e Moteur contrOlé en position (angle)
o entre 0° et 180°
o sur I'entierté du tour

e Servomoteur du kit
o contole par PWM
o regulation de position interne
o consigne envoyeéee par PWM



Servomoteur - principe de
fonctionnement

Exemple d'utilisation: Servomoteur

File — Examples — PRismino — ServoMotor



e Indication de niveau
e Prehension (attrapper des objets)

e Chutter des objets




Servomoteur - démonstration

#include <Servo.h>

/7 define the servo motor instances here

Préparer le servomoteur _——» “=rvo wy_servo;
di ist uintlé_t ir_walue;
( Ire que ¢a exis e) uint8_t servo_pos;

void setup()
{

wy_servo.attach(6);

Dire que le servomoteur
est sur le pin 6 (S1 surle
silkscreen)

Lire la valeur analogique
void loop() du potentiometre
{

ir_walue = analogRead(A0);

servo_pos = map(ir_wvalue, 0, 1023, 0, 180):

ny_sServo.write(servo_pos): \ Transformer la valeur entre 0
} et 1023 en 0 et 180

Appliquer la position sur le
servomoteur



DEMO






Programmation - rappels

e for, if/else, while, switch

unsigned int i;
for{i = 0; 1 < 10; i++)
{

}

for{i = 10; i > 0; i--)
{

¥

if(conditionl)

i

h

(conditionz)

{

if (something happens)

{

while(condition)

break:;

{

witchi{value)

case VALUEL:

// do something
break:;

ase VALUEL:

// do something
break;

ase VALUEL:

// do something
break;

default:

// do something
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Programmation - Lecture IR

// button not pressed

if(btn)
{
digitalWrite(l3,1):; // turn on IR emitter
delay(l); // time for switch on (may be way shorter, like 1l00us)
ir_walue = analogRead(Az); // read IR sensor
digitalWrite(l3,0); /4 turn off IR emnitter (save battery)
ir_walue = 1023 - ir_value; // to have the same scale as the other example
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Programmation - Lecture IR

// button pressed

else

{
digitalWUrite(l3,1): ry
delay(l); F¥y
ir_walue_on = analogRead(AZ); i
digitalWrite(13,0):; ry
delay(l); Fy

ir walue off = analogRead(a2); //

ir_walue = ir_walue_off - ir_walue_

turn
time
read
turn
time
read

on;

on IR emitter

for switch on (may be way shorter, like l00us)
IR sensor

off IR emitter (save battery)

for switch off (may be way shorter, like 1l00us)
IR sensor

/7 compute differential



Programmation - Moteurs

e Utiliser setSpeed() + delay()

#include <prizmino.h= #include <prizmino.h=

void setup() void setup()

{ 1

} }

vid loepl) void loop{)
setSpeed(20, 20); 1

3 peedd ) setSpeed(20, 20);

de lay{508);
getSpeed(-ZB, -29);
dElOF(SB@};

¥



QUOI FAIRE?
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fini de souder?
construire la mécanique!

Défis base de programmation
o Ssuivi de mur

o suivi de ligne

o evitement d'obstacle

Hesitez pas a utiliser les elements d’obstacle
et les petits mur blancs du local dans 'arene



Arene de test
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e lundi 17 novembre: Invité - JD Nicoud
ancien professeur EPFL

e |undi 24 novembre: Timers, interruptions,
masquage



